Projet Tutoré de S8 N°3
	Titre: Assistance à maîtrise d’ouvrage pour le déménagement des collections du musée Massey.


	Discipline principale/Formation métier
Génie industriel


	Mots clés/Autres disciplines
Modélisation & planification

Simulation & optimisation

Evaluation des performances

	Responsable(s)
Bernard Archimède

Philippe Charbonnaud

Agnès Letouzey
	Origine du projet

Industriel, Mairie de Tarbes

	Objectif(s) : 

Dans ce travail, il s’agit de poser les éléments de l’offre de l’ENIT pour une étude dans le cadre d’une assistance à maîtrise d’ouvrage requérant une compétence en logistique, optimisation et planification. 

L’objectif est de fournir les éléments techniques et d’évaluation pour la rédaction du cahier des charges du déménagement des collections de Massey vers le bâtiment 103 du GIAT.


	Contenu : 

Ce travail faisant suite à une première analyse consiste à définir un plan de déménagement validé ainsi que la procédure permettant son obtention.

Les différentes étapes consistent à : 

· Caractériser les stratégies de placement à destination des œuvres 
· Elaborer des algorithmes basés sur des outils de recherche opérationnelle de résolution (bin packing, etc.), les programmer dans un langage de haut niveau et les valider 

· Evaluer et déterminer la meilleure stratégie de placement

· Générer le planning de déménagement tenant compte du stockage au musée, de la constitution des camions et de la stratégie choisie pour le stockage à destination

· Valider le planning par simulation afin de déterminer le nombre de personnes et de camions nécessaires pour assurer le transfert.



Projet Tutoré de S8 N°4
	Titre: Dimensionnement de la logistique du nouveau site de production d’Alstom.


	Discipline principale/Formation métier
Génie industriel


	Mots clés/Autres disciplines
Modélisation

Simulation

Evaluation des performances

	Responsable(s)
Bernard Archimède

Philippe Charbonnaud

Agnès Letouzey
	Origine du projet

Industriel Alstom

	Objectif(s) : 

Il s’agit de dimensionner la logistique de la nouvelle usine Alstom par la simulation de flux. Il faut donc modéliser les lignes de fabrication et en fonction des hypothèses de production envisagées simuler les scénarios décrits. Ainsi devra-t-on déterminer la nature du système de transport et le dimensionner.

Cette démarche peut être itérative et permettre de tester la robustesse du système de transport vis-à-vis d’une réorganisation ou d’un changement dans une ligne de fabrication.



	Contenu : 

A partir des trois scénarios définis pour le système de production et décrit dans le cahier des charges, il s’agit de réaliser les phases de :

· Collecte des temps du système à l’aide d’outil interfacé

· Analyse et validation de ces données

· Réalisation d’un modèle pour chaque scénario

· Validation de ces modèles
· Simulation des différents modèles sur des jeux d’essai préalablement définis

· Enregistrement et mise en forme des résultats
· Evaluation et interprétation des résultats  en vue de comparer les différents scénarios en termes de charge des moyens, et de taux d’occupation, etc.




Projet Tutoré de S8 N°5
Nombre d’élèves : 2
	Titre: Donner un titre au projet qui soit représentatif du travail à réaliser

OPTIMISATION d’un POST PROCESSEUR de la NUM 1060T

	Discipline principale/Formation métier
Génie mécanique

Génie industriel

IBTP, ISEEP, IMSC

INFORMATIQUE INDUSTRIELLE CFAO
	Mots clés/Autres disciplines
Ex : Matériaux, Electronique, Soudage, Dépôt de brevet, Vision, SMED, MOCN, Construction bois, …

	Responsable(s)
Porteur(s) du projet

Tuteur(s) à contacter par les étudiants

+ coordonnées (Tél, mail)

ARREGUY D


	Origine du projet

Industriel

Appliqué (école, recherche)

Etudiant

Associatif

…ATELIER DE FABRICATION

	Objectif(s) : Décrire l’(les) objectif(s) du projet tutoré (délivrable souhaité)
Il s’agit de modifier  l’écriture d’ un postprocesseur existant dans le but 

D’obtenir un programme en langage ISO  en TOURNAGE  sans avoir à le

Modifier au sortir de MASTERCAM TOURNAGE  après l’obtention de l’usinage

Virtuel  à l’écran.



	Contenu : Définir le contenu (tâches à effectuer par l’étudiant)
Etude d’une pièce en tournage.

· rédaction de la gamme de fabrication.

· Simulation de l’usinage avec MASTER CAM.

· OPTMISATION de l’écriture du postpro.PST.

· Téléchargement vers la CN   et essais.




Projet Tutoré de S8 N°6
Nombre d’élèves : 2
	Titre: Donner un titre au projet qui soit représentatif du travail à réaliser

FABRICATION DE PALES D’EOLIENNE en COMPOSITE

	Discipline principale/Formation métier
Génie mécanique

Génie industriel

IBTP, ISEEP, IMSC

CONCEPTION

FABRICATION
	Mots clés/Autres disciplines
Ex : Matériaux, Electronique, Soudage, Dépôt de brevet, Vision, SMED, MOCN, Construction bois, …

	Responsable(s)
Porteur(s) du projet

Tuteur(s) à contacter par les étudiants

+ coordonnées (Tél, mail)

ARREGUY D


	Origine du projet

Industriel

Appliqué (école, recherche)

Etudiant

Associatif

…ECOLE

	Objectif(s) : Décrire l’(les) objectif(s) du projet tutoré (délivrable souhaité)
Conception  et  réalisation d’une pâle  en composite en vue d’une intégration

Sur une eolienne.



	Contenu : Définir le contenu (tâches à effectuer par l’étudiant)
Etude  de la pâle en CAO  sur CATIA V5 . Choix du profil.

Conception des outillages en vue d’une réalisation à l’atelier de l’ENIT

En mécano-soudés et ou en bois.

Réalisation en fibre de verre.




PROJET N° 7 et 8
Nombre d’élèves : 4 (équivalent 256 h)
	Titre: Réalisation d’un châssis pour un véhicule de course (Structure, Crash box, différentiel)

	Discipline principale/Formation métier

Génie mécanique


	Mots clés/Autres disciplines

Matériaux, Soudage, MOCN, Construction, Conception, calcul, gestion de projet

	Responsable(s)

Bard D. mail : Denis.Bard@enit.fr
Lorrain B. mail : Bernard.Lorrain@enit.fr 
Surcin L. mail : Laurent.Surcin@enit.fr

	Origine du projet

Association étudiants Concept65




1. Contexte de l'étude

Suite à la création de l'association Concept65, nous aimerions intégrer une partie de notre travail de recherche dans les projets tutorés de S8. En effet, cette association a pour objectif de développer et réaliser une barquette de course en vue de participer au Challenge SIA. De plus, ce concours, qui regroupe différentes écoles d'ingénieurs, a pour but d'encourager l'innovation et nous permettrait de traiter un cas concret de construction automobile.

2. Objectifs du projet

Il s'agit de concevoir et réaliser le châssis et le différentiel pour notre barquette de course à moteur de moto.

Les taches pourront être réparties en trois équipes :

· La structure et arceaux de sécurité, en prenant en se basant sur un cahier des charges (règlement technique du SIA), on partira sur un châssis de type mécano-soudé. Deux sous-parties sont présentes : l’une comprenant la réalisation de la structure même du châssis et l’autre pour créer des interfaces de fixation des différents organes du véhicule.
· La Crash box qui permet d’amortir un choc en cas d’accident et répondant au cahier des charges fourni par le règlement.
· Le différentiel, à partir d’un différentiel de série, l’adapter sur le châssis et l’accoupler avec le moteur de moto.
D’autres activités (trains roulants et freinage) feront partie d’autres projets tutorés. Il faudra ainsi les coordonner.

Projet Tutoré de S8 N°9
Nombre d’élèves : 2 (équivalent 128h)
	Titre: Mesure et conception kayak

	Discipline principale/Formation métier
Génie mécanique 
	Mots clés/Autres disciplines
Mesure, conception, ergonomie, Catia

	Responsable(s)
BARRABES barrabes@enit.fr
Tel : 05 62 44 27 00 poste 28 73
	Origine du projet

Ecole

	Objectif(s) : Mesure et conception de kayak slalom
1. Contexte de l'étude

Ce projet fait suite aux études réalisées :

1. semestre 1 2006-2007 (LAJUX-MAFFRE)
Etat de l’art et pré dimensionnement d’un système de calage ergonomique

2. semestre 1 2007-2008 (DUBRULLE-DEVAUD)
Conception d’un calage ergonomique (siège) et mesure laser d’un kayak pour traitement sous catia (matériel LDM J. DUPUY).

3. semestre 2 2008-2009 (JOUSSAIN-BOUYSSI)
Conception d’un calage ergonomique (pieds & genoux) et mesure sans contact d’un kayak pour traitement sous catia (matériel ENIT).
2. Objectifs du projet
Les précédents projets ont permis d’aborder 2 thèmes distincts :

1. définir les éléments de conception d’un système de calage ergonomique pour kayak d’eau vive.

2. mettre en place une procédure de mesure 3D sans contact d’un kayak et définir le traitement des données acquises sous catia.

La réalisation du projet consiste en :

Thème 1

1. Reprendre les différents résultats acquis lors des précédents projets (ergo)

2. étudier les mobilités d’un mannequin virtuel dans le système de calage

3. évaluer les effets des réglages sur l’assiette et le comportement de l’embarcation
4. une phase de test pour retour d’expérience

5. la rédaction d’un document de synthèse sur le travail réalisé 

Thème 2

1. Reprendre les différents résultats acquis lors des précédents projets (mesure)

2. Tester les matériels de mesure et de traitement de données 3D

3. Définir une procédure de comparaison des embarcations

4. Définir une procédure de corrélation entre la forme de l’embarcation et l’analyse proposée par les pratiquants 

En préalable de la réalisation des différents points du projet, un déplacement sur un site de navigation avec une présentation des matériels et de leur utilisation sera envisagé.


Projet Tutoré de S8 N°10
Nombre d’élèves :  2
	Titre: Modélisation et conception d’un système de freinage ABS.


	Discipline principale/Formation métier
Génie mécanique et industriel


	Mots clés/Autres disciplines
Automatique

Actionneurs intelligents

Informatique industrielle

	Responsable(s)
CarilloFrancisco

Habbadi 


	Origine du projet

Challenge SIA (Projet étudiant visant à concevoir une voiture de course équipée de nouvelles technologies)

	Objectif(s) : Modéliser et concevoir un système de freinage ABS puis l’intégrer à la voiture en vue d’une participation au challenge SIA. 


	Contenu : Définir le contenu (tâches à effectuer par l’étudiant)
- Création d’un modèle du système

- Conception et choix des composants

- Programmation de la carte de pilotage du système

- Tests sur maquette

- Intégration à la voiture




Projet Tutoré de S8 N°11
	Titre: Mise en fonctionnement d’une Plate-forme d’essai en altitude


	Discipline principale/Formation métier
Génie industriel, marketing industriel

	Mots clés/Autres disciplines
Vieillissement  Matériaux et assemblages , gestion projet, mise au point des protocoles d’essais, étude économique et définition de l’offre commerciale.

	Responsable(s)
Porteur du projet : TECHNACOL

Tuteur(s) à contacter par les étudiants :
jerome.colombani@enit.fr
05 62 34 76 60


	Origine du projet

Industriel

	Objectif(s) : Au printemps 2008 a été installée au sommet du Pic du midi, une plate-forme expérimentale permettant l’exposition aux intempéries, d’échantillons (assemblages collés, matières, produits).(partenariat entre TECHNACOL, Quiksilver, l’Observatoire et la Régie du Pic du Midi). L’objectif du projet est de préparer l’exploitation commerciale de ce moyen d’essai.


	Contenu : 
Ce projet s’inscrit dans la continuité d’un PFE et d’un projet tutoré. Les étudiants auront pour principales missions de :

- Identifier les besoins des industriels futurs clients,

- Etudier la concurrence après identification,

- Etudier la bibliographie disponible sur le thème des essais de vieillissement naturel,
- Proposer des axes d’optimisation de la plateforme actuelle,
- mettre au point les protocoles d’essais,
- Finaliser le recueil des informations (données issues du partenariat avec le laboratoire d’Aérologie et autres données techniques) et l’accès sécurisé à celles-ci,

- Calculer le coût de revient d’un essai et définir la méthode de chiffrage correspondante,

- Définir l’offre commerciale correspondante (argumentaire + tarification à appliquer).



Projet Tutoré de S8N°12
Titre : Développement d’une application d’aide au suivi de la maintenance sous Access.
	Disciplines principales:

Génie industriel / Maintenance


	Nombre d'étudiants souhaité : 1 ou 2

	Responsable porteur du projet:

Thierry Coudert

thierry.coudert@enit.fr
05-62-44-27-00 (poste 28-38)
	Support de financement du projet:




1. Objet de l'étude :

L’objectif de ce projet tutoré est de développer, à l’aide du logiciel ACCESS, une application permettant la gestion d’un taux de rendement synthétique (TRS) dans un atelier de production.

2. Contexte de l'étude :

L’objectif de ce projet est de développer une application informatique permettant la gestion d’un taux de rendement synthétique (TRS) dans un atelier de production. Il s’agira pour les acteurs amenés à utiliser ce logiciel (opérateur de production, technicien de maintenance, etc.), d’avoir un outil, simple d’utilisation et ergonomique, permettant, dès qu’un problème apparait, de saisir les données relatives au problème et de faire évoluer l’indicateur TRS en conséquence. Une seconde catégorie d’utilisateur, le décideur, doit pouvoir également consulter les données globales sous forme de tableaux de bords afin de s’aider dans sa prise de décision. Deux étudiants étant nécessaires pour ce projet, les tâches de développement seront dissociées : l’une concernera la conception de la base de données et des interfaces de saisie de données ; l’autre concernera l’exploitation et la restitution des données sous forme de tableau de bord pour le décideur.

Le livrable souhaité pour la fin de ce projet est une application ergonomique associée à  une base de données. Le livrable comprendra également le mode d’emploi, les documents relatifs à la formation des différents acteurs amenés à utiliser ce logiciel ainsi que la procédure d’implantation, d’utilisation et de maintenance.

3. Déroulement du projet et échéancier :

Analyse du besoin – Etude bibliographique

Organisation du projet

Rédaction du cahier des charges

Spécifications détaillées

Développement – Tests

Rédaction des diverses procédures

Finalisation
4. Apports pour l'étudiant :
L’intérêt du projet pour les étudiants se décline ainsi :

· apprendre à développer une application sous ACCESS ou partant de la définition du cahier des charges jusqu’à la définition des procédures d’utilisation, d’implantation, de formation et de maintenance du logiciel en suivant une démarche « projet » ;

· acquérir des connaissances dans le domaine de la maintenance et de l’amélioration continue dans lequel l’indicateur TRS est utilisé ;
· apprendre à organiser un projet à plusieurs afin de satisfaire les livrables souhaités.
Projet Tutoré de S8N°13
	Titre: Conception du Post-Processeur 5 axes de la MIKRON UCP600



	Discipline principale/Formation métier

Génie mécanique et Génie industriel


	Mots clés/Autres disciplines

Fabrication mécanique, programmation CN, usinage 5 axes continu, programmation visual basic, CFAO

	Responsable(s)

Gilles DESSEIN

gilles.dessein@enit.fr
05.62.44.27.73


	Origine du projet

Appliqué (école, recherche)
Mise en service de la nouvelle machine 5 axes de l'Enit


	Objectif(s) : 

Il s'agit de poursuivre la conception du post-processeur FAO, effectuant la traduction d'un programme de commande numérique au format standard APT (Catia, I-deas, etc.) vers un format compatible avec l'armoire de commande numérique de la Mikron 5 axes de l'Enit (Heidenhain 530 Ti). Ce post-processeur fonctionnera de manière autonome sous Visual-Basic à l'interface entre la FAO et la machine et sera implanté par un exécutable sur un PC. La prise en compte des normales outils est validée et il faut maintenant travailler sur l'intégration du rayon de l'outil (Nx…Ny) dans la correction. Le développement ergonomique est aussi attendu.


	Contenu :
1. Sensibilisation au post-processeur Visual-Basic 5 axes (existant) utilisé pour la Mikron. Les calculs, l'architecture informatique et les fonctions principales (ouverture et enregistrement de fichiers, listing, traduction…) sont déjà réalisés et restent à améliorer.

2. Choix de la stratégie de pilotage machine (positionnement axes ou vecteur outil, avec ou sans correction du rayon) à améliorer

3. mise en œuvre FAO sous Catia V5R11 d'une pièce test permettant de valider le post-processeur Visual-Basic

4. Test de la qualité de la traduction et test d'usinage, suivant la pièce conçue
5. Finalisation de l'ergonomie




Projet Tutoré de S8N°14
	Titre: Production d'un relève pitch en alliage d'aluminium


	Discipline principale/Formation métier

Génie mécanique


	Mots clés/Autres disciplines

Fabrication mécanique, programmation CN, CAO-FAO, étude d'outillage

	Responsable(s)

Gilles DESSEIN

gilles.dessein@enit.fr
05.62.44.27.73

Michel PEREZ

michel.perez@enit.fr


	Origine du projet

Associatif

Répondre à une demande d'un club sportif

	Objectif(s) : 

Il s'agit d'optimiser la réalisation d'un relève pitch à l’effigie du club de golf de l’hippodrome (Michel PEREZ). Cette pièce a été réalisée par un projet tutoré en juin 2008, sous une forme prototype et il s'agit maintenant de permettre une réalisation à plus grande échelle, toujours sur le même mode de fabrication (centre d'usinage à commande numérique UGV).


	Contenu :
1. Analyse des résultats d'usinage du prototype (juin 2008)

2. Analyse des coûts de fabrication (outils, matière, …) en fonction de la série

3. Conception du montage d'usinage compatible avec le moyen de production et la cadence envisagée

4. Réalisation du montage d'usinage et préparation des bruts
5. Optimisation des programmes de commande numériques existants (optimisation en temps sur programmes viables)
6. Réalisation d'une série de pièces



Projet Tutoré de S8*N°15
	Titre: : Mise au point et évolution d'une maquette de parking automatisé


	Discipline principale/Formation métier

Génie mécanique et électrique


	Mots clés/Autres disciplines

Ex : Conception CAO, automatismes industriels, électricité, électronique.

	Responsable(s)

Pascal DUCOUR

05 62 44 27 56

ducour@enit.fr


	Origine du projet

Appliqué (école, recherche)



	Objectif(s) : Le système déjà conçu lors de projets tutorés précédents nécessite des améliorations et mises au point

Le délivrable souhaité sera  constitué de la maquette, de ses nomenclatures associées et de ses plans d'ensemble et de détail.



	Contenu : Après une analyse de l'existant, l'élève aura à améliorer et mettre au point  la maquette en vue de sa mise en service.

La maquette actuelle nécessite une mise au point et des améliorations portant notamment sur la facilité de connexion des entrées et sorties par rapport à l'automate.

Il faudra étudier et fabriquer un système de bornier plus rapide pour rendre la maquette plus simple à utiliser.

Le délivrable est donc constitué de la maquette en état de fonctionnement , des différents plans d'ensemble et de détail sur Catia V5 et des nomenclatures des différents matériels électriques et mécaniques installés.

Le système sera ensuite mis au point et simulé avec les automates programmables du laboratoire piloté par le logiciel PL7-Micro.  ...




Projet Tutoré de S8*N°16
Titre: Réalisation de maquettes pédagogiques de machine de cambrage 

	Discipline principale

Génie mécanique

Génie industriel


	Nombre d'étudiants souhaité

2  (équivalent 256h)



	Responsable(s)

P. DUCOUR  (ducour@enit.fr)


	Origine du projet

Appliqué (école, recherche)




1. Contexte de l'étude

Cette étude se place dans le cadre des travaux pratiques d'
automatismes industriels de S2 et S4.

Elle a pour but de compléter la formation théorique en matérialisant les exercices traités en cours et en complétant la partie  pratique qui ne consistait pour l'instant qu'en la programmation d'automates programmables et la simulation à vide du programme.

Ces maquettes devront être compatibles avec les entrées-sorties des API du laboratoire.

Le système est composé de 3 vérins et d'une soufflette matérialisant une machine de cambrage de tôles.

Le pupitre de commande  comprend les différents boutons de commande et voyants nécessaires au fonctionnement complet du système.

2. Objectifs du projet

Suite à un projet précédent, un prototype a été construit.

Il faut maintenant passer au stade des modifications et améliorations pour rendre la maquette utilisable par les élèves.

4 maquettes devront être construites et mises au point à la fin du projet.

Le délivrable souhaité sera donc constitué des 4 maquettes, de leurs nomenclatures associées et de  leurs schémas de câblage.

Les deux  étudiants seront affectés à la fabrication et au montage des pièces, puis, ils s'occuperont ensuite ensemble des essais et de la mise au point.
· Projet Tutoré de S8 N°17
· Nombre d’élèves : 2 

	Titre: Détection de collisions hiérarchiques entre objets virtuels


	Discipline principale/Formation métier
Génie industriel


	Mots clés/Autres disciplines
Réalité virtuelle, Informatique, programmation objet.

	Responsable(s)
Adel Sghaier

asghaier@enit.fr / 06 27 78 87 36

Nicolas Ladevèze

nladeveze@enit.fr / 06 08 18 20 75


	Origine du projet

Appliqué (école, recherche).



	Objectif : Réaliser une méthode de détection de collisions hiérarchiques entre composants virtuels industriels et l’implémenter.
Les délivrables : Un rapport de projet et les codes sources associés au projet.


	Contenu : 

Dans le cadre du développement d’outils pour la plateforme de réalité virtuelle à l’ENIT, nous avons besoin de programmer un détecteur de collision plus performant entre des objets virtuels. La méthode hiérarchique à développer se basera sur l’utilisation des boites englobantes. En effet, dans cette méthode, chaque objet peuplant la scène virtuelle est entouré d’une boite et la détection de collision s’effectue entre les boites englobantes.

Le but, de la méthode à implémenter est d’éviter d’appliquer des boites englobantes sur l’objet entier mais de l’appliquer à une échelle plus faible sur des parties (surfaces) dont les caractéristiques mathématiques ont été préalablement identifiées. Cette approche permettra d’accélérer la gestion de collision dans le cadre d’objets complexes. 
Ce projet sera implémenté dans un programme C++ utilisant des fonctions prédéfinies de Virtools (logiciel de réalité virtuelle utilisé à l’ENIT).


· Projet Tutoré de S8 N°18
· Nombre d’élèves : 2

	Titre: Simulation de chaînes d’assemblage avec Delmia



	Discipline principale/Formation métier

Génie mécanique

Génie industriel

IBTP, ISEEP, IMSC


	Mots clés/Autres disciplines

Ex  Robotique, simulation

	Responsable et tuteur

Jean-Yves Fourquet

fourquet@enit.fr


	Origine du projet

Collaboration recherche et Industrie

	Objectif(s) : Décrire l’(les) objectif(s) du projet tutoré (délivrable souhaité)
L’objectif de ce projet est de tester la  simulation avec la suite Delmia DS d’une chaîne d’assemblage qui fait intervenir des opérateurs humains et/ou des robots manipulateurs et mobiles. Ce test sur une chaîne représentative d’un véritable contexte industriel servira de base de comparaison avec un test mené en réalité virtuelle dans notre laboratoire.



	Contenu : Définir le contenu (tâches à effectuer par l’étudiant)
A partir d’une description commune du processus industriel à réaliser et de l’environnement 3D de la chaîne (géométries des pièces, des équipements, des bâtiments), chacun des étudiants devra mettre en œuvre avec Delmia DS la séquence d’opérations qui permet de réaliser le processus.

Etudiant 1 : Cet étudiant utilisera la boîte à outils « Robotics simulation » pour simuler les processus. Il devra développer une méthodologie et relever les faiblesses et apports de l’outil logiciel utilisé.

Etudiant 2 : Cet étudiant utilisera la boîte à outils « Human » qui permet de simuler des mannequins numériques. Il devra développer une méthodologie et relever les faiblesses et apports de l’outil logiciel utilisé.
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Projet Tuteuré de S8 N° 19
Nombre d’élèves : 2

Titre: Simulation d’un opérateur virtuel – Supervision - Coordination

Discipline principale/Formation métier

Génie industriel

Mots clés/Autres disciplines

Informatique, robotique, ergonomie …

Responsable(s)

Jean-Yves Fourquet : Fourquet@enit.fr

Pascale Chiron : pascale.chiron@enit.fr

Valentin Hue : valentin.hue@enit.fr

Origine du projet

Appliqué (école, recherche) : ENIT-CRAM

Objectif(s) :

Un outil d’aide à l’amélioration de l’ergonomie des postes de travail est en cours de

développement. Les objectifs de ce projet sont doubles :

- Visualisation de zones particulières,

- Ajouts « automatiques » de mouvements dans une séquence.

Délivrables : logiciel complété, commenté et documenté.

Contenu : Définir le contenu (tâches à effectuer par l’étudiant)

Le travail proposé nécessitera une phase de familiarisation avec le contexte de l’étude et de prise en main des outils logiciels, une phase de développement et enfin une phase de rédaction du rapport et de préparation de la soutenance.

Nous souhaitons visualiser en transparence des zones particulières de l’espace

de travail, zones liées à la position du mannequin. L’étude des solutions permettant cette visualisation et leur mise en oeuvre seront réalisées.

Enfin, en fonction de la situation des points à atteindre par rapport à ces zones, nous voulons proposer à l’utilisateur l’ajout de mouvements dans la séquence qu’il est en train de définir. Ces mouvements seront du type : locomotion, retournement…

Une étude de faisabilité sera proposée et des tests réalisés.

Projet Tuteuré de S8 N°20
Nombre d’élèves : 2

Titre: Simulation d’un opérateur virtuel – MTM - Regard

Discipline principale/Formation métier

Génie industriel

Mots clés/Autres disciplines

Informatique, robotique, ergonomie ..

Responsable(s)

Jean-Yves Fourquet : Fourquet@enit.fr

Pascale Chiron : pascale.chiron@enit.fr

Valentin Hue : valentin.hue@enit.fr

Origine du projet

Appliqué (école, recherche) : ENIT-CRAM

Objectif(s) :

Un outil d’aide à l’amélioration de l’ergonomie des postes de travail est en cours de

développement. Les objectifs de ce projet sont doubles :

- Mise en conformité du MTM,

- Prise en compte du regard dans les mouvements.

Délivrables : logiciel complété, commenté et documenté.

Contenu : Définir le contenu (tâches à effectuer par l’étudiant)

Le travail proposé nécessitera une phase de familiarisation avec le contexte de l’étude et de prise en main des outils logiciels, une phase de développement et enfin une phase de rédaction du rapport et de préparation de la soutenance.

Lors de l’évaluation de l’ergonomie de postes de travail, certains concepteurs utilisent la codification Methods of Time Measurements (MTM). Cette codification est une méthode « papier » qui classifie les mouvements de l’opérateur et leur affecte un temps d’exécution. Elle comporte une syntaxe avec mots clé et valeurs numériques.

L’outil d’aide à l’amélioration des postes de travail permet, à partir de la saisie des  points à atteindre et du calcul automatique du mouvement effectué par l’opérateur virtuel, la génération du MTM. Ce travail a été effectué, mais nécessite une validation / correction. C’est le premier objectif de ce projet.

Enfin, les mouvements effectués par l’opérateur virtuel ne prennent pas en compte le regard. Il s’agit dans la deuxième partie de ce projet de prendre en compte le regard dans les déplacements du mannequin.

Projet Tutoré de S8 N°21
Nombre d’élèves : 2 

Titre: Spécification et développement du site internet de la commune de Bordes (Hautes-Pyrénées)

Discipline principale/Formation métier

Génie industriel

Mots clés/Autres disciplines

Informatique, Technologies Web

Responsable(s)

Porteur(s) du projet

Tuteur(s) à contacter par les étudiants

Laurent Geneste – 05 62 44 29 43

laurent.geneste@enit.fr

Origine du projet

Mairie de Bordes

Objectif(s) :

L'objectif de ce projet est de spécifier puis de développer le site internet d'une petite commune. L'objectif du

site est principalement de présenter la commune de manière attrayante et de fournir aux administrés un

accès facile à certains documents. Le site doit également permettre une mise à jour simple du contenu

éditorial.

Plus précisément, ce site a pour but de :

- mettre en valeur le village ( présentation du village avec photos, historique avec photos anciennes,

plan des rues, etc…)

- relayer les actions municipales ( composition du CM avec photos, conte-rendu des CM, infos

communales, agenda, liste des maires, documents, etc…)

- valoriser la vie associative (comité des fêtes, football, judo, club du 3è âge, pétanque, club musical,

etc…)

- aider à la vie pratique (école, commerces, artisanat, etc.…)

-

L'objectif est donc de présenter la commune de manière attrayante et de fournir aux Bordais un accès facile

à certaines informations. Les élus doivent garder la main pour la mise à jour du site.

Présentation de la commune de Bordes par Jacques Ducasse, maire de Bordes

« Bordes est un coquet village situé à 2 km de Tournay. Sa situation géographique privilégiée (au centre

du triangle Tarbes, Bagnères de Bigorre, Lannemezan) ainsi que son environnement calme et agréable en

font un lieu de vie prisé et recherché. Sa population est d’environ 700 habitants.

Le village est bâti en bordure de L'Arros et ses affluents entre 267 à 389 mètres d’altitude et possède un

ancien moulin ainsi qu’un pont d’époque Napoléonienne. La commune est bordée d’une forêt d'environ 76

hectares.

Bordes possède un multiservice épicerie-bar qui a reçu le label « Bistro de Pays » et dispose d’un bureau

de Poste ouvert tous les matins.

Selon toute probabilité, le village de Bordes n’était à ses origines qu'un groupe de granges, (Bordos en

patois) et c'est de là que notre commune paraît tirer son nom. L’école de Bordes va de la maternelle au

CM2. L’effectif total est d’environ 65 élèves.

Aujourd’hui, le village est en pleine expansion démographique avec de nombreuses constructions et

demandes de permis de construire. Ces nouveaux Bordais sont plutôt jeunes et actifs. »

Projet Tutoré de S8 N°22
Titre: Conception d'un système de suspension automobile
	Discipline principale:

Génie mécanique


	Nombre d'étudiants souhaités:

2 (équivalent 128h)

GOENAGA Alexandre

HENAFF Ivan

	Responsable(s):

Francois Grizet

Francois.Grizet@enit.fr
	Origine du projet:

Association étudiante Concept65




1. Contexte de l'étude

Suite à la création de l'association Concept65, nous aimerions faire entrer une partie de notre travail de recherche dans les projets tutorés de S8. En effet, cette association a pour objectif de développer et réaliser une barquette de course en vue de participer au Challenge SIA. De plus, ce concours, qui regroupe différentes écoles d'ingénieurs de France, a pour but d'encourager l'innovation et nous permettrait de traiter un cas concret de construction automobile.

2. Objectifs du projet


Il s'agit de concevoir un système de suspension automobile, si possible innovant, qui sera par la suite fabriqué pour la voiture représentant l'ENIT au Challenge SIA. Le projet devra donc être mené jusqu'à la définition complète du produit pour la réalisation.


Dans le but de présenter une solution innovante, nous avons pensé travailler sur une cinématique dite à amortisseur flottant. L'étude portera donc, dans un premier temps, sur le développement des cinématiques de suspension; puis, dans un second temps, sur la conception des systèmes. Le but est d'avancer au mieux le projet, en vue de la réalisation.


Les taches pourront être réparties en deux équipes; une personne  travaillant sur le train avant, la seconde sur le train arrière. 

Deux autres projets, sur le châssis et un système d'aide au freinage, doivent être pris en compte. Il faudra bien entendu assurer l'adaptation au châssis et l'intégration du système.

Nous nous sommes répartis les tâches ainsi :

Ivan HENAFF pour le développement du train arrière et Alexandre GOENAGA pour le train avant. Ces travaux diffèreront par leur implantation sur la voiture, mais devront consister en un ensemble cohérent.

3. Apports pour les étudiants

Pour la réalisation de ce projet, les disciplines rencontrées  seront diverses: mécanique, matériaux, fabrication. L'utilisation de l'automatique sera aussi nécessaire afin d'étudier le comportement de la suspension. 

Projet Tutoré de S8 N°23
Nombre d’élèves : 

3 élèves (Alexandre Petterle (initiateur du projet), Truffaut Xabi et Matthieu Peyrat)

	Titre: Réalisation d’un avion radio commandé bon marché dans le but de promouvoir le club aéromodélisme de l’ENIT.



	Discipline principale/Formation métier
Génie mécanique


	Mots clés/Autres disciplines
Ex : Mécanique, Electronique, aéronautique, aéromodélisme.



	Responsable(s)
Partie CAO : Mr Grizet (tel : 2740, Francois.Grizet@enit.fr)

Partie Communication : Un professeur de communication si possible
Partie Fabrication : Un professeur de fabrication

	Origine du projet

Associatif



	Objectif(s) : L’objectif est de permettre à chaque étudiant intéressé de créer son propre avion radio guidé avec un faible  budget. 


	Contenu : 

Les étapes du projet sont :

- Modélisation de l’avion sous catia, réalisation des plans et fabrication d’un prototype. (étape déjà en cours d’avancement)

- Promotion de l’avion au sein d’un club aéromodélisme de l’enit pour rechercher les personnes intéressées.

- Recherche de partenaire industriel (magasins, site web…)  pour pouvoir acquérir les composants nécessaires au meilleur prix.

- Fabrication de l’avion par les étudiants.


Projet Tutoré de S8 N°24
Nombre d’élèves : 2 (Gaudout Hervé, Peyrat Mathieu) 
	Titre: Conception et fabrication d’une voiture radiocommandée écologique.


	Discipline principale/Formation métier
Génie mécanique

Génie électrique 

Matériaux 


	Mots clés/Autres disciplines
Electronique, conception mécanique, tribologie, choix des matériaux 

	Responsable(s)
Abdallah Habbadi 


	Origine du projet
Etudiants



	Objectif(s) : 

-Etude de marché pour obtenir un financement et connaître les débouchés du produit 
-Concevoir la partie mécanique de la voiture 
-Concevoir le système électrique autonome alimentant la voiture 
-Etudier et choisir le(s) système(s) d’alimentations à énergie renouvelable 
-Phase de dimensionnements en vue de limiter la masse et l’encombrement 
-Choix de matériau pertinents pour la voiture
-Phase d’assemblage et de montage pour finaliser le projet
-Chiffrage du produit fini 


	Contenu : Définir le contenu (tâches à effectuer par l’étudiant)
Peyrat Mathieu 

-Etude des débouchés 

-Concevoir la partie mécanique de la voiture 
-Etudier et choisir le(s) système(s) d’alimentations à énergie renouvelable 
-Choix de matériau pertinents pour la voiture
-Chiffrage du produit fini 
Gaudout Hervé 

-Obtention du financement 

-Concevoir le système électrique autonome alimentant la voiture 
-Phase de dimensionnements en vue de limiter la masse et l’encombrement 
-Phase d’assemblage et de montage pour finaliser le projet



Projet Tutoré de S8 N°25
Nombre d’élèves : 2 
	Titre: Création d’un outil de gestion en ligne d’un catalogue de produits : Cas d’un caviste. 


	Discipline principale/Formation métier
Informatique

Technologie web


	Mots clés/Autres disciplines


	Responsable(s)
Etudiant : JUVIN Ludovic

Tuteur : Mr HOUE Raymond


	Origine du projet

Application professionnelle

Demande du patron de la cave à vin

	Objectif(s) : 

Conception de A à Z d’un site Internet de l’entreprise Cavavin de Niort (79). Création d’un site professionnel de présentation marketing d’un commerce spécialisé dans la vente de vins et spiritueux.

( Fonctions principales :

· Présentation de l’entreprise

· Gestion d’un catalogue de produits (Espace administration / Accès des produits aux clients) pour la vente future de produits par Internet
· Fidélisation des clients et toucher une nouvelle clientèle
( Fonctions de contraintes :
· Sécurisation du site

· Hébergement

· Référencement



	Contenu : 

Conception du site en programmation (html, php, bases de données…).

Réalisation d’une base de données des produits disponibles à la vente dans le magasin.
Réalisation d’une interface design et intuitive.
Réalisation d’un logo et animations.
Utilisation de logiciels d’aide à la conception : Wamp, Gimp, NotePad++…



Projet Tutoré de S8 N°26
Projet Tutoré de S8

Nombre d’élèves : 2
	Titre: Logiciel de gestion comptes utilisateurs du foyer des élèves


	Discipline principale/Formation métier
Génie informatique 


	Mots clés/Autres disciplines
Base de données, PHP, Réseau,…



	Responsable(s)
Mr DURIEZ Matthieu & Mr LAURENT Alexandre

Mr HOUE Ngouma 

	Origine du projet

Etudiant



	Objectif(s) : L’objectif de ce projet est de réaliser un logiciel de gestion des comptes utilisateurs du foyer des élèves. Le logiciel devra comporter la gestion des stocks détaillés, la gestion des dépôts/retraits, la sécurisation de la base de données via un réseau (filaire ou wifi cryptée).


	Contenu : Définir le contenu (tâches à effectuer par l’étudiant)
Le travail à effectuer est de tout créer : 

· La base de données

· L’interface graphique

· L’interface utilisateur

· L’interface administrateur
· Le cryptage des données
· La récupération des données du logiciel existant



Projet Tutoré de S8 N° 27
	Titre: Donner un titre au projet qui soit représentatif du travail à réaliser
Dimensionnement d’une structure composite- méthodologie


	Discipline principale/Formation métier
Génie mécanique


	Mots clés/Autres disciplines
Ex : Matériaux, mécanique, 

	Responsable(s)
Porteur(s) du projet

Tuteur(s) à contacter par les étudiants

+ coordonnées (Tél, mail)

Karama,

0562442726


	Origine du projet

Appliqué (école, recherche)



	Objectif(s) : Décrire l’(les) objectif(s) du projet tutoré (délivrable souhaité)
Il s’agit d’appliquer les règles de conception d’un objet à base de matériaux composite

Un rapport ( état de l’art, méthode , calcul…)



	Contenu : Définir le contenu (tâches à effectuer par l’étudiant)
Il s’agit de concevoir une structure composite ( à définir ) :

Les différentes étapes à aborder seront :

1- Cahier des cahrges

2- Etat de l’art

3- Choix des matériaux

4- Calcul 

5- rapport




Projet Tutoré de S8 N°28
	Titre: Donner un titre au projet qui soit représentatif du travail à réaliser
Différentes approches en calcul des composites


	Discipline principale/Formation métier
Génie mécanique


	Mots clés/Autres disciplines
Ex : Matériaux, mécanique, 

	Responsable(s)
Porteur(s) du projet

Tuteur(s) à contacter par les étudiants

+ coordonnées (Tél, mail)

Karama,

0562442726


	Origine du projet

Appliqué (école, recherche)



	Objectif(s) : Décrire l’(les) objectif(s) du projet tutoré (délivrable souhaité)
-Il s’agit d’appliquer des méthodes de calcul aux structures multicouches en  matériaux composites
-Un rapport



	Contenu : Définir le contenu (tâches à effectuer par l’étudiant)
Les différentes étapes à aborder seront :

1- Cahier des charges

2- Etat de l’art

3- Choix des matériaux, de la stratification
4- Calculs analytique et numérique
5- Corrélation 

6- rapport



Projet Tutoré de S8 N°29
	Nombre d’étudiants : 2 

Titre: Amélioration et extension du site internet de l'ANIENIT 

	Discipline principale/Formation métier 
Génie industriel 
	Mots clés/Autres disciplines 
Informatique 

	Responsable(s) 
Agnès LETOUZEY (ENIT) : agnes.letouzey@enit.fr 

Frédéric MATTUES (ANIENIT) 
	Origine du projet 
Associatif 

	Objectif(s) : 
 Documentation du fonctionnement du site afin que l’association ne soit pas entièrement dépendante de son concepteur 

 Amélioration de la représentation des relations entre membres (familles) 

 Mise en place d’un outil d’analyse des données professionnelles des membres de l’association 

 Mise en place d’un outil de consultation des utilisateurs sur les problèmes rencontrés sur le site et améliorations possibles 



	Contenu : 
Documentation : 
A partir des informations et des procédures déjà recueillies par les étudiants travaillant sur le projet, établir une documentation sur le fonctionnement du site : 

 Structure de la base de données, 

 Procédure d’installation du site en local, 

 Procédure de transfert des modifications sur le site, 

 Etc. 

Familles : 
Actuellement la gestion et la représentation des familles sur le site n’est pas très aisée. Il faudrait donc étudier les différentes possibilités de représentation et mettre en place la solution retenue. 

Statistiques : 
L’association recueille beaucoup de données professionnelles sur ses membres qu’elle n’exploite pas. Le projet consisterait à : 

 analyser les données disponibles : 

 définir les outils d’analyse intéressants pour l’association, 

 réaliser ces outils d’analyse 

Consultation 
Les idées d’amélioration et les dysfonctionnements constatés par les utilisateurs sont rarement récoltés. Il faudrait donc mettre en place un outil permettant de recueillir ces informations et d’y donner suite : 

 Cahier des charges, 

 Spécifications, 

 Programmation, 

 Intégration au site. 




Projet N° 30
Nombre d’élèves : 2
	Titre: Amélioration des trains roulants du véhicule EcoShellMarathon


	Discipline principale/Formation métier
Génie mécanique


	Mots clés/Autres disciplines
Mécanique, CAO, Calcul, usinage

	Responsable(s)
B Lorrain – 05-62-44-29-47

lorrain@enit.fr

	Origine du projet

Etudiant

Associatif

…

	Objectif(s) : améliorer la qualité de roulage du véhicule

Délivrables : rapport, plans de définition, réalisation


	Contenu : 

- analyse et modification du système actuel
- modification de la roue libre (crabot débrayable mécaniquement ?)

- action sur les roulements des trois roues

- montage et réglage




Projet Tutoré de S8 N°31
Nombre d’élèves : 2 mini
	Titre: intégration d’un système d’injection sur le véhicule EcoShellMarathon


	Discipline principale/Formation métier
Génie mécanique


	Mots clés/Autres disciplines
Mécanique, CAO, Calcul, usinage

	Responsable(s)
B Lorrain – 05-62-44-29-47

lorrain@enit.fr

	Origine du projet

Etudiant

Associatif

…

	Objectif(s) : tester et intégrer l’injection électronique sur le véhicule

Délivrables : rapport, plans de définition, réalisation


	Contenu : 

- analyse et modification du système actuel
- programmation et  test du système d’injection sur moteur annexe

- intégration sur le véhicule


- amélioration du banc d’essai et test du véhicule 




Projet Tutoré de S8 N° 32 et N° 33
Nombre d’élèves : 2 par projet
	Titre: Distributeur de canettes à distance.


	Discipline principale/Formation métier
Génie mécanique


	Mots clés/Autres disciplines
Ex : Automatisme, Mécanique, Fabrication, CAO, Electronique, Construction, RDM.


	Responsable(s)
Élève :

Nicolas CARRERE

Quentin PICHARD 06.84.31.10.67

Mathieu SERVAT

Professeur :

M. LORRAIN (qui a validé notre projet)


	Origine du projet

Etudiant



	Objectif(s) :

Ce mini robot à pour objectif de récupérer une canette dans un caisson réfrigéré et de l’envoyer à un endroit précis où se trouve la personne dirigeant le robot. Le robot est donc commandé à distance et doit être capable d’envoyer l’objet dans une zone très précise.

Ce projet met donc en application plusieurs matières qui nous ont été enseignées à l’ENIT comme  l’automatisme, la mécanique et l’électronique.


	Contenu :
Etude préliminaire

Cahier des charges

Conception et dimensionnement du système

Etude de la partie commande et automatique

Réalisation du système

Test et réglages
Certaines de ces tâches pourront être réalisées en parallèles (réparties entre les différents étudiants), par contre d’autres devront être réalisées en collaboration.


Projet Tutoré de S8 N° 34
Nombre d’élèves : 2 (ANIEL Jean-Christophe et MONTLAUR Aymeric)
	Titre: 4L trophy 



	Discipline principale/Formation métier
Génie mécanique


	Mots clés/Autres disciplines
Automobile, communication

	Responsable(s)
M.LORRAIN

Bernard.Lorrain@enit.fr

	Origine du projet

Etudiant

	Objectif(s) :
Participation au 4L Trophy édition 2009


	Contenu : 
-Recherche  de sponsors (mise en place d'un dossier de sponsoring, démarchage, etc.)
-Préparation d’une Renault 4L (arceau, remise en état du moteur, rehausse de la voiture, préparation intérieur, etc.)




Projet Tutoré de S8/S8* N° 35
BVE 1
	Titre: Conception d’un banc pour vélo électrique. Choix des actionneurs électriques et des capteurs (courant, tension, vitesse).


	Discipline principale/Formation métier
Génie industriel

ISEEP, IMSC


	Mots clés/Autres disciplines
Ex : Electrotechnique, Electronique de puissance

	Responsable(s)
D.DIXNEUF (Tuteur)

BAZIARD

MENDEL


	Origine du projet

Appliqué (école, recherche)



	Objectif(s) : Ce banc d’essai aura pour objectif final de qualifier et de comparer les différents vélos électriques du marché. Un premier projet tutoré a permis de réaliser la préétude mécanique du banc d’analyse des performances d’un vélo électrique. Faisant suite, la partie entraînement des pédales a été conçue, et l’instrumentation du banc a été lancé.

Aujourd’hui, à travers ce nouveau projet, il convient d’optimiser les actionneurs utilisés et de choisir les capteurs électriques nécessaires à la suite du projet.



	Contenu : La tâche à réaliser dans cette conception est d’optimiser les convertisseurs électromécaniques (moteurs et génératrices) qui seront utilisés dans l’ensemble du projet : partie entraînement des pédales et partie charge appliquée sur les roues.

Les convertisseurs électromécaniques seront alimentés par des convertisseurs statiques, qu’il convient aussi de préciser dans ce projet, ainsi que leurs alimentations.

De même, tous les capteurs électriques courant et tension, des convertisseurs et de la batterie vélo devront être choisis.




Projet Tutoré de S8 N°36
BVE 2
	Titre: Conception d’un banc pour vélo électrique. Partie conception mécanique de la charge.


	Discipline principale/Formation métier
Génie mécanique

Génie industriel


	Mots clés/Autres disciplines
Ex : Mécanique, Matériaux, Fabrication

	Responsable(s)
MENDEL (tuteur)

BAZIARD

D.DIXNEUF


	Origine du projet

Appliqué (école, recherche)



	Objectif(s) : Ce banc d’essai aura pour objectif final de qualifier et de comparer les différents vélos électriques du marché. Un premier projet tutoré a permis de réaliser la préétude mécanique du banc d’analyse des performances d’un vélo électrique. Faisant suite, la partie entraînement des pédales a été conçue, et l’instrumentation du banc a été lancée.

Il s’agit aujourd’hui de réaliser la conception de la partie charge mécanique sur les roues du vélo, pour simuler les frottements sur la bande de roulement (la route).



	Contenu : La tâche à réaliser dans cette conception est de concevoir un système qui freine en synchronisation les roues avant et arrière suivant un effort (couple) contrôlé. Ce système sera à monter sur le châssis du banc d’essai.

On parle de synchronisation des roues, car la propulsion sur les vélos électriques se fait soit par les moyens des roues avant ou arrière, soit par le pédalier.



Projet Tutoré de S8 N° 37
BVE3
	Titre: Conception d’un banc pour vélo électrique. Mesures et traitement des mesures.


	Discipline principale/Formation métier
Génie industriel

IBTP, ISEEP, IMSC

Génie mécanique


	Mots clés/Autres disciplines
Ex : Informatique Industrielle, Electronique.

	Responsable(s)
D.DIXNEUF (Tuteur)
BAZIARD

MENDEL


	Origine du projet

Appliqué (école, recherche)



	Objectif(s) : Ce banc d’essai aura pour objectif final de qualifier et de comparer les différents vélos électriques du marché. Un premier projet tutoré a permis de réaliser la préétude mécanique du banc d’analyse des performances d’un vélo électrique. Faisant suite, la partie entraînement des pédales a été conçue, et l’instrumentation du banc a été lancé.

Un premier programme sur PC à partir du progiciel « Labwiev » a été développé pour mesurer les premières grandeurs qui seront prélevées sur le banc. De même, une maquette supportant une partie des capteurs a été réalisée sous la forme d’une carte électronique branchée au PC par l’intermédiaire d’une carte d’acquisition. Il convient dans ce projet d’associer les deux, pour définir un système prototype.



	Contenu : Les tâches à réaliser dans cette conception sont de reprendre le programme élaboré sous Labwiev de manière à pouvoir afficher les mesures et commander les actionneurs, mais aussi de compléter la définition de la carte électronique de mesure des grandeurs électriques.




Projet Tutoré de S8 N°38
Nombre d’élèves : 2
	Titre: Procédé/caractérisation d’agromatériaux


	Discipline principale/Formation métier
Génie mécanique, génie des procédés

Ingénierie des composites à matrice végétale 


	Mots clés/Autres disciplines
Agromatériaux, thermo-pressage, injection-moulage, résistance mécanique et caractérisation morphologique, vieillissement (tenue à l’humidité et aux UV) 

	Responsable(s)
Porteurs du projet : 

Nassiet Valérie et Philippe Evon (Agromat)

Nassiet@enit.fr/ 05/62/44/29/30

Philippe.Evon@ensiacet.fr. 05/62/44/60/80
	Origine du projet

Recherche appliquée/transfert

Collaboration ENIT/Agromat

	Objectif(s) : Décrire l’(les) objectif(s) du projet tutoré (délivrable souhaité)
Le projet tutoré s’articule autour de deux axes :
· Mise en forme (plasturgie)  

· Caractérisation mécanique et morphologique des objets obtenus 
·  Définir le domaine d’utilisation des agromatériaux précédemment définis (délivrable)                             



	Contenu : Définir le contenu (tâches à effectuer par les étudiants)
Au cours du projet tutoré, les étudiants travailleront, à la halle Agromat, sous la responsabilité de Philippe Evon, à la mise en forme de différents agromatériaux que sont les pots de repiquage à base de tourteau industriel de tournesol, les intercalaires de palette à base de rafle et de spathe de maïs, les bacs à compost à base de tourteau de tournesol plante entière. Ils s’attacheront à évaluer l’influence de différents paramètres d’étude (composition chimique des agromatériaux, pression, température de mise en forme et influence du post traitement) sur la qualité du produit final.  

La qualification du produit impose une campagne de caractérisation mécanique et morphologique (essais à l’écoulement (rhéologie), essais de résistance mécanique en flexion, en traction, caractérisation topographique et morphologique, porosité, réactivité de surface. (sensibilité à l’humidité)).

Les résultats de cette caractérisation permettront de définir un cahier des charges, point de départ pour une enquête sur le domaine d’utilisation dans lequel les agro-matériaux pourraient être mis en œuvre (appréciation des coûts, de la cadence, de l’adéquation des caractéristiques des matériaux à son utilisation visée).

Les agro-matériaux : contexte bibliographique
Obtenus à partir de matières végétales diverses (plantes entières, déchets de cultures, 
co-produits agro-industriels…), les agromatériaux sont le plus souvent mis en forme à l’aide de deux technologies largement utilisées en plasturgie synthétique : le thermopressage et l’injection-moulage.

Cette opération est rendue possible par la présence simultanée dans la matière à mettre en forme de fibres végétales et de bio-polymères présentant des propriétés thermoplastiques : les protéines pour le tourteau industriel de tournesol, l’amidon pour le maïs plante entière ou les pectines pour la pulpe de betterave…

Issus de ressources renouvelables, les agromatériaux sont biodégradables et éco-compatibles. Non soumis à la taxe carbone et aux écotaxes, ils s’intègrent parfaitement dans une politique de développement durable et connaissent donc un intérêt certain depuis plusieurs années. Ils sont une alternative intéressante aux objets plastiques d’origine synthétique, s’expliquant à la fois par la raréfaction des ressources pétrolières sur le globe et par l’augmentation régulière du prix du baril de pétrole.

Les agromatériaux présentent toutefois des résistances mécaniques en flexion et en traction limitées et une forte sensibilité à l’eau. Même si différents post-traitements (enduction par des huiles siccatives comme l’huile de lin, traitement thermique, immersion dans un bain d’huile chaude…) permettent d’augmenter leur durabilité, leur utilisation doit le plus souvent se faire sous hygrométrie modérée et pour des usages éphémères.



Projet Tutoré de S8 N° 39
Nombre d’élèves : 2 ( deux études parmi les contenus 2 à 4)
	Titre: Etude de l’influence du coefficient de frottement du bois en fonction de son humidité sur les efforts de coupe obtenus lors d’une opération d’usinage.


	Discipline principale/Formation métier
Génie mécanique


	Mots clés/Autres disciplines
Matériaux, Construction bois, …

	Responsable(s)
Jean-Yves PARIS1
Florent EYMA²

1 ENIT – 05/62/44/27/24

Jean-Yves.Paris@enit.fr

² IUT Dépt GMP – 05/62/44/42/16

florent.eyma@iut-tarbes.fr


	Origine du projet

Appliqué (école, recherche)

…

	Objectif(s) :)
Cette étude s’intégrera dans un projet plus global de l’équipe bois/composites située à l’IUT de Tarbes, concernant la modélisation du frottement du bois sur l’outil dans une opération de coupe orthogonale.


Une première étude (publication à l’ISWM en mai 2007) a permis de mettre au point une méthodologie de contrôle des paramètres de frottement (statiques et dynamiques) bois/métal au sein du laboratoire de tribologie de l’ENIT. L’influence de nombreux paramètres a été étudiée, avec notamment l’évolution du coefficient de frottement statique en fonction de l’orientation des fibres du bois. Au cours de ces essais, de nombreux phénomènes aléatoires sont apparus (stick-slip, décrochements brutaux ou progressifs,…). Un premier projet tutoré a permis d’identifier un des organes du dispositif d’essai comme étant à l’origine de certains phénomènes aléatoires enregistrés, mais également de déterminer un paramètre essentiel lors d’essais sur l’influence de l’humidité du bois : le Point de Saturation des Fibres du bois.


Le présent projet donnera lieu à 4 études dont les objectifs sont :

· Déterminer le coefficient de frottement du bois en fonction de son humidité. Des précautions particulières devront notamment être prises lors de l’estimation de l’hygroscopie du bois, mais également lors du dépouillement des résultats (estimation des paramètres les plus pertinents). 

· Faire l’étude d’un dispositif d’essai plus proche des conditions de coupe en usinage.

· Estimer les efforts de coupe, lors d’une opération de défonçage, en fonction de l’humidité du bois. Des précautions particulières devront notamment être prises lors de la prise en main du matériel d’acquisition, mais également lors de l’estimation de l’hygroscopie du bois au moment de la réalisation des éprouvettes (travail à faire en parallèle avec l’autre projet).

·  Mener une recherche bibliographique sur les modèles de prédiction d’efforts de coupe, puis intégrer les résultats obtenus de manière à améliorer ces modèles.


	Contenu commun aux quatre études: 
Dans le cadre de son projet, l’étudiant devra :

· Prendre connaissances des travaux déjà effectués dans le domaine : étude bibliographique (modèles existants, bois, frottement,…), projet 2007, DEA (origine du projet),etc… ;

· Compréhension du comportement hygroscopique du bois, réalisation des éprouvettes et conditionnement de ces dernières.

Contenu ÉTUDE 1
· Prise en main du dispositif d’adhérence de l’ENIT puis détermination des valeurs du coefficient de frottement statique ;

· Interprétation des résultats obtenus, choix des paramètres de mesure, estimation du coefficient de frottement du bois en fonction de son humidité ; 

· Mise en place d’un modèle de comportement tribologique du bois et validation avec les résultats obtenus lors des essais.

Contenu ÉTUDE 2
· étude bibliographique,
· rédaction d’un cahier des charges,
· …
Contenu ÉTUDE 3
· Prise en main puis essais sur le dispositif de mesures d’efforts de coupe de l’IUT;

· Interprétation des résultats obtenus, détermination des efforts de coupe et estimation de l’influence de l’humidité du bois par la mise place d’un coefficient à intégrer dans les modèles actuels; 

· Etude des corrélations éventuelles entre les résultats de l’étude 1 et les mesures d’efforts de coupe réalisées.
Contenu ÉTUDE 4
· Prise en main puis essais sur le dispositif de mesures d’efforts de coupe de l’IUT;

· Vérification de la cohérence des résultats avec les modèles actuels de prédiction d’efforts de coupe ;

· Amélioration des modèles existants, en relation avec l’étude 3.



Projet Tutoré de S8 N° 40
Nombre d’élèves : 2
	Titre: Conception d’un module d’essai en température et en environnement contrôlé


	Discipline principale/Formation métier
Génie mécanique, Matériaux


	Mots clés/Autres disciplines
Conception mécanique, essais expérimentaux

	Responsable(s)
Jean-Yves PARIS

Tel. : 05 62 44 27 24 

E-mail : Jean-Yves.Paris@enit.fr 


	Origine du projet

l

Appliqué (laboratoire de tribologie)

…

	Objectif(s) : Décrire l’(les) objectif(s) du projet tutoré (délivrable souhaité)
Les études conduites en tribologie nécessitent de plus en plus le contrôle des paramètres environnementaux durant les essais. Nous disposons au laboratoire d’un système permettant de générer une atmosphère avec une humidité contrôlée. Les objectifs de ce projet sont d’intégrer une enceinte à atmosphère contrôlée à un dispositif de frottement existant et de définir un protocole permettant de valider la qualité de l’atmosphère dans l’enceinte.



	Contenu : Définir le contenu (tâches à effectuer par l’étudiant)
· Établissement du cahier des charges (prise en compte des contraintes du dispositif,…) ; 

· Recherche, choix et mise en œuvre de solutions ;

· Conception, lancement et suivi de fabrication ;

· Essais de validation.




Projet Tutoré de S8 N°41
Nombre d’élèves : 1

Titre: Optimisation d'une voile de course de planche à voile.

Discipline principale/Formation métier

Génie mécanique

Mots clés/Autres disciplines

Aérodynamique/voilerie/Ossature

composite.

Responsable(s)

Étudiant :Johan LAFITTE

jo33.lafitte@tiscali.fr

Tuteur : Mr RAKOTOMALALA Roger

Origine du projet

Proposition de l'étudiant. Aucune études

sur les voiles de planche à voile connues à

ce jour

Objectif(s) : Optimiser la géométrie d'une voile de course/Concevoir

une voile innovante.

Contenu :

-Définir les caractéristiques aérodynamiques d'une voile de planche à voile

-Simuler différents profils de voiles

-Identifier les problèmes des voiles existantes

-Étudier une solution d'amélioration

-Rédaction des documents de synthèses.

Projet Tutoré de S8 N° 42
Nombre d’élèves : 2
	Titre: Conception et réalisation d’une guitare électrique


	Discipline principale/Formation métier
Génie mécanique

Génie électrique


	Mots clés/Autres disciplines
Matériaux, Electronique, Soudage, MOCN, Construction bois, Acoustique…

	Responsable(s)

William TRAN BA
Email : william_tranba@yahoo.fr

06 11 40 21 71


	Origine du projet

Etudiant


	Objectif(s) : Mettre en application des notions de mécanique et d’électronique afin de                            concevoir et réaliser intégralement une guitare électrique.


	Contenu : Définition du cahier des charges
                     Choix des matériaux
                     Choix des pièces mécaniques

                     Choix des composants électroniques

                     Recherche de design

                     Conception, réalisation et assemblage du corps et du manche

                     Câblage électrique




Projet Tutoré de S8 N°43
	Titre: Développement informatique pour la gestion de la collecte des déchets ménagers



	Discipline principale/Formation métier

Génie industriel / informatique


	Mots clés/Autres disciplines

Ex : langage orienté objet (JAVA), recherche opérationnelle, algorithme, transport

	Responsable(s)

Thierry VIDAL, Frédérique BANIEL


	Origine du projet

Recherche appliquée au problème de collecte des déchets ménagers dans le cadre d’un contrat passé avec une collectivité (CAM).

	Objectif(s) : Décrire l’(les) objectif(s) du projet tutoré (délivrable souhaité)
· étude de la problématique de base,

· écrire un algorithme,

· coder cet(ces) algorithme(s) à l'aide de JAVA,

· illustrer par des résultats.



	Contenu : Définir le contenu (tâches à effectuer par l’étudiant)

Pour mener à bien ce projet nous souhaitons faire travailler un binôme.

Ce projet s’inscrit dans le problème global de la gestion de la collecte des ordures ménagères. Le but est de définir des « secteurs » de collecte sur un graphe représentant la collectivité.

Les étudiants devront proposer un algorithme qui divise un graphe en n parties de manière « équilibrée ». 

Les deux étudiants devront analyser le problème de départ. Puis l’étude s’articulera en deux temps (affectée à un étudiant) :

· l’étude théorique avec une partie recherche de la solution à mettre en place et élaboration de l’algorithme,

· l’étude pratique consistant à développer l’algorithme à l’aide du langage JAVA et présenter des résultats.










